TEPMHUHAJIHA ITPOI'PAMA ELL_RS232 V2.0

KPATKO OIITMCAHHE

Tepmunannara nporpama ELL RS232 V2.0 pa6oru mog OC Windows ME/XP/2000 u
Vista. 3non3Ba ce enuH cepueH kanan Ha Kommiorepa (COMI1 unu apyr), KOWTO ce CBBp3Ba
KbM cepuiinusa uarepgdeiic RS232 na nmpeobpa3zysares.

AKO KOMIIOTBpa He nputexana cepueH nopt COM, Moxe 11a ce U3Moia3Ba CEPUEH MOPT
USB, karo kM Hero ce cBbp3Ba koHBepTop USB- COM/RS232/. Kputepuii npu uzdopa Ha
koHBepTop USB- COM/RS232/ e ycroitunBara KoMyHHKAIHs pu ckopoct 9600 bps.

3a Bpb3Ka Ha KOMIIOTHPa ¢ IpeodpazyBaTeis ce U3I0JI3Ba CaMO ChOTBETHUS Kabel OT
OKOMILJIEKTOBKATA.

KaGena 3a Bpb3ka MOke J1a ce U3TOTBU U OT noTpedutens. M3mon3sar ce 1Ba CheAUHUTEINS
tunn D SUB CANNON 9 pin F (5xeHcku). CBbp3Bat ce U3BOJUTE HA CHEAUHUTENUTE 2 KbM 2, 3
KbM 3 U 5 KbM 5 ¢ Tpu pOBOJHMKA. J[pyruTe M3BOAM B HUKAKbB Cllydail He OuBa /1a ce
CBBP3BAT.

IIpu craptupane Ha nmporpama ELL. RS232 V2.0 ce noka3Ba ciaeHus TUAIOTOB MTPO30PEILL:

o= Aot

Select COM Com1 -

Connect | Cancel |

Ot noneto Select COM crenBa ia ce n3depe cepuitHus KaHal Ha KOMITIOTbpa KbM KOHTO
€ BKJIFOUEH MpeoOpa3yBaTeis.

[Tpu Hatuckane Ha OyToHa Connect ce nmosiBsiBa quanorosus mposoper; Edit.

Huanorosusr npo3open; Edit uma tpu paboTHH moseTa:

Parameter name - HoMep U MM€ Ha Irpyla apaMeTpy WIK HOMEp U UME Ha
apaMeTspa;
Parameter value - croliHOCT Ha U30paHUs MapaMeThp;

Last error - TIOCJIEJTHA PETUCTPHpAHA IPEIIKa.



AKO € 0CBhIIIeCTBEHA Bpb3Ka MEXAy KOMIIOThpa U npeoOpa3yBaTelis, ciie]] HaTUCKaHe Ha
oyrona Esc, ce aktuBupa pabotHoTo niosic Parameter name. B Hero ce mosiBsiBa ChOOIIEHUETO
P01 Monitoring 3a HoMepa Ha n3bpaHaTa rpyna 1 HEHHOTO HAMMEHOBAHHE.

AKTHBHOTO pabOTHO I0JIE € OLIBETEHO B OsI10.

Edit | Table |

FParameter name

P01 Monitoring

Farameter value

Lazt ermor

Cancel

B nuanorosus npo3open Edit ce pabotu ¢ Bceku nmapaMeTsp OTAEITHO, T0100HO Ha
paboTara cbC crienualIn3upaHus TepMUHAIL.
3a paboTa c mapaMeTpuTe WK IPYNHUTE MapaMeTpH Ce U3IOI3BAT CIeJHUTE OyTOHA:

ﬁ w ,,U” /Up/

ﬂ unu ,,D” /Down/

Esc uau ,,0” /Out/

Enter unu ,,E”

yBelIM4aBa HoMepa Ha u30paHaTa rpymna napaMmeTpu Wid Homepa
Ha n30paHus mapaMmeTsp B nosnero Parameter name.
YBenuyaBa CTOWHOCTTa HAa N30paHUS TapaMeThp B MOJIETO
Parameter value;

HamassiBa HoMepa Ha u3dpaHaTa rpyrna napaMeTpu Uik HoMepa
Ha u30paHus napaMmeTsp B nosnero Parameter name. Hamanssa
CTOMHOCTTa Ha U30paHus mapameTsp B nojero Parameter
value;

OTKa3 OT 3aIllC Ha HOBA CTOWHOCT Ha N30paHusl MapaMeThbp.
W3nuzane ot pexxuM Ha peakTUpaHe Ha U30paHus MapameThbp.
JleakTuBUpaHe Ha NOCJIEIHATA PETUCTPUPAHA IPELIKA B IIOJIETO
Last Error, ako TS ¢ aKTHBHA;

ciie; n30upaHe Ha Tpyna mapamMeTpH ce BIIN3a B PEXHUM Ha
n360p Ha mapameTsp. [Ipu n3bpan mapameTsp, MOKa3Ba
cToiiHocTTa My B ntosieto Parameter Value 3a penaktupase.
3anucBa mpoMsiHaTa Ha CTOMHOCTTA Ha M30paHus mapaMmeTsbP.



Penaktupane Ha mapaMeTpuTe MOKe Ja ce U3BBPILBA CaMO clie]] BbBEXKJaHe Ha maposiara.
Huanorosust npo3open Edit ¢ u36pan napamersp 3a peAakTHpaHe U aKTHBHO TOJIe
Parameter Value e nmoka3an Ha cienBamiara gurypa.
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Edt | Tale |

Parameter name Lazt errar

P01.03 [A] Curr arm ref

Parameter value

0.0

Cancel

AKo 110 BpeMe Ha paboTa Ha mpeoOpa3yBaTelis Bb3HUKHE aBAPHEH PEXKHUM, CbOOIICHUETO
3a Hero ce nokasBa B noneto Last Error, kakro ToBa e mokasaHo Ha cieaBamniara ¢urypa.

FLL_RS232 %]
Edit | Table |
Parameter name Last ermor
P01 Monitoring Error N 13 Soft Field Loss

Parameter value

Cancel




JleakTMBHpaHETO Ha CHOOIIEHUETO 3a TPEelIKa ce N3BbpIIBa ¢ OyToHa Esc.

3a0enexKKu:

1. Axo, cnen natuckane Ha kiasuil ENTER, HoBaTta cToifHOCT Ha mapaMeTbpa He ce
BB3IPHUEMa, CJIE]BA 1a CE IPOBEPH JOCTHIIEH JIU € IapaMeThpa B TO3H PEKUM;

2. AKo mapameTbpa He MOXKE /1a Ce IPOMEHS OT Ja/ieHa CTOMHOCT HaTaThK, CJIE/Ba Ja ce
IIPOBEPH, CBBP3aH JIU € TOU C IPYTU apaMeTpH WM € JOCTUIHATa IPaHulaTa Ha
HErOBOTO U3MEHECHHUE;

3. B ciyuaii Ha B3aMMHOCBBP3aHH [TapaMETPH, CIEBA Aa C€ IPOMEHSAT IbPBO TE€3H, OT
KOMTO 3aBUCST OCTAHAJIUTE.

Jpyra Bp3MOKHOCT 3a IIPEACTABSIHE HA TapaMEeTpUTe € upe3 auanorosus nposopen Table.
B To3u ciyqaii ce npeacTaBAT BCUUKHU IPYIN IapaMeTPU U CbOTBETHO MapaMETPUTE OT BCsAKa
rpyna B TabnuueH BuA. uanorosust npo3open Table e mokasan Ha cienpamata Gurypa.
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Edit Table I

Parameter name

HasaDE Dive | DR | Read File Update DEDiive | ClearTable. |

From DC Drive From File |  Update From File

File Ta New File |

Cancel |

TaﬁJ’II/IHaTa CbAbpPiKa CICAHUTC KOJIOHH!

Parameter name

From DC Drive
From File

Update from File

HOMep U uMe Ha rpyna. Homep u nme Ha napamerpure. JAuMeHncus
Ha napamerpure. Homep Ha rpemkara 3a mapaMeTpuTe OoT rpymna
WCTOPUS Ha TPEIIKUTE.

CTOMHOCT Ha apaMeThpa, IpoUYeTeHa OT Mpeodpa3yBarTes;
CTOWHOCTTA Ha TapaMeThpa MpoYeTeHa OT (aiii uinu prYHO
BbBEJICHA CTOMHOCT Ha U30paHus mapaMeThp;

paspelieHre 3a 3anuc B IpeodpaszyBaTeist Ha CTOWHOCTTA Ha
n30paHust mapameTsp oT nojeto B konoHata From File.
CroitHocTTa Ha nosiero B kojoHara From File ce BbBeX1a ppUHO
WK oT Qaiin. Pa3zpemienueTo 3a 3amuc Ha HOBa CTOMHOCT B 1aJieH
napaMeThbp ce U3BBPIIIBA Upe3 ABYKPATHO HIPAKBAHE C MUIIKATA B
nosiero Update from File u u360p Ha Yes oT magaiioTo MeHIo.



VYnpasnenuero Ha nuanorosus mposoper; Table ce u3BbpiBa cbe cneqHuTe OyTOHU:

Read DC Drive 3aIuc Ha mapaMeTpuTe ot npeobpasysarens B kosioHata From DC

Drive na Ta0baunara;

DC Drive To File

3anuc Ha 3anucanute B kosioHata From DC Drive napameTrpu BbB
¢aitn. [Ipenu 3anuc BBB ¢ailsl Morar aa ce ykaxar napaMeTpure,
KOUTO TIOCIIE TTI€ CE€ TIPOMEHSAT B MpeoOpazyBaTesist OT TO3U (haii ¢
Yes B kosionata Update from File;

Read File - [pOYMTaHE Ha mapamMeTpuTe oT (ailsl ¥ 3anuCBaHETO UM B
xononata From File na Tabnaunara;

File To New File 3amuc Ha mapaMeTpuTe OT JajieH (aiis, 3alMcaHy B KOJIOHATA

From File, B HOB ¢aiin ¢ HOBO nme;

Update DC Drive -  3anuc Ha napamerpure ot kosioHata From File B
npeoOpa3sysarens. B npeoOpa3yBatens ce 3anucBaT napaMmeTpure,
KouTo ca mapkupanu ¢ Yes B kosioHata Update from File;

Clear Table - W3TpHUBaHE Ha TabmuIaTa.

3a peakTUpaHe Ha MapaMETPUTE Ha MPeoOpa3yBareist € He0OX0IUMO MPEIBAPUTETHO Ja
ce aKTHBHpA MapoJjara 3a JOCThII 10 TSIX;

Huanorosus npo3oper Table cien 3apexaane Ha mapaMeTpuTe OT MPeodpa3yBaTENs C
Read DC Drive e noka3an Ha ciezBamiara ¢purypa.
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Edit Table l
Parameter name From D Drive | From File | Update From File | ~
P01 Monitaring Mo
PO1.01 [%:] Speed reference 0.0 Mo
P01.0Z [%:] Speed actual 0.0 Mo
P01.03 [A] Curr arm ref 0.0 Mo
PO1.04 [A] Curr arm actual 0.0 Mo
PO1.05 [%] Arm voltage act 1 Mo
PO1.06 Field curr ack 1 Mo
PO1.07 [bin] Status digit inp Qa0o00a0a0aa0a00 Mo
P01.08 [bin] Status digit out Qo000 0a0aaoa00 Mo
P01.09 [%:] Test tacho Fluct 0.0 Mo
P01.10 [Hz] Line Frequency 50,02 Mo
P01.11 [us] Max synchro dew 0o Mo
P01.12 Max synchr break 50 Mo
PO1.13 Max power break 50 Mo 3
Read DCDive |  DCDiive ToFile | Riead File | ClearTable |
[riereNente |
Cahcel




CnenBa z1a ce MMa B IIPEABUI, Y€ MIOCIEA0BATEIHOCTTa Ha IPYIIUTE NTapaMeTpH, KaKTo U
napaMeTpuTe B JaJicHa Ipyna ce OIpeelIsd OT MOoCJIeHaTa rpyIa 1 IMOCJIEeIHUS TapaMeThp 3a
Ta3u rpymna, ¢ Kouto e paboreHo B pexxum Edit. /[uamorosus mpo3oper npu TakbB 3aIKC HA
napametpute B kosioHata From DC Drive e nokasan Ha cieaBaiiara ¢urypa. B To3u npumep
napamerpure ot rpyna P01 Monitoring 3anousat ot P01.06, a napamerpure ot P01.01 1o
P01.05 ca B kpas Ha rpynara.

ELL_RS232 X]
E dit Table l
Parameter name From DC Drive | From File | Update Fram File | -
PO1 Monitoring Mo
POL.06 Field curr act 1 Mo
P0O1.07 [bin] Status digit inp 00000000a000000a M
P01.08 [bin] Status digit out 0000001000000000 Mo
PO1.09 [%%] Test tacho Fluck 0.0 Mo
PO1.10[Hz] Line frequency 50.02 Mo
PO1.11 [us] Max synchro dey 00 Mo
PO1.12 Max swnchr break 50 Mo
PO1.13 Max power break 50 Mo
PO1.14 Error position ] Mo
P01, 15 Stakus thyr Qo000 goaoao Mo
PO1.01 [%] Speed reference 0.0 Mo
PO1.02 [%] Speed actual 0.0 Mo
PO1.03 [A] Curr arm ref 0.0 Mo 7
Read DC Drive | DC Drive To File | Read File | Clear Table |
[rieTatiznrie |
Cahcel

CroiiHoctuTe Ha mapamerpure B kosoHata From DC Drive na Tabnuuara He Morar aa ce
MIPOMEHST, HO MOTaT Jia ce 3anucBaT BbB TekcToBHU (aitst ¢ DC Drive To File. Ot nuanorosust
npo3opell, Koiito ce nosssBa npu DC Drive To File ce n36upa aupexropusita 1 UMETO Ha
3anucBaHus (aiti.

3a mpoMsiHa Ha HACTpOIKaTa Ha MapaMeTpUTe Ha mpeoOpa3yBaTels ca Bb3MOXXHU
CJIETHUTE HAYNHU:

— OT pbuHO BbBeJeHU B KojoHata From File croiinocTu 3a napameTpure, KOUTO 111€ C€

npomeHat. [IpoMsHaTa Ha mapamMeTpHuTe Ha rpeodpa3yBaresst TpsiOBa Ja € pa3pelieHa ¢

Yes ot nonero Update from File;

— ot croitHocTH B KonoHaTta From File, BsBenenu ot ¢aiin ¢ Read File. [IpomsnaTa Ha

napaMeTpuTe Ha mpeoOpasyBarens TpsOBa na € paspenieHa ¢ Yes ot noneto Update from

File.

[Tpu pabota cbe cToifHOCTH Ha napameTpu B KonoHata From File cnenBa na ce nma B
MIPEBUI, Y€ TIPH PA3JIMUYHU CTOMHOCTH 3a €IUH napameTsbp B KojioHuTte From DC Drive u From
File, nonero B From DC Drive ce mapkupa B >KbJIT LBST.

Axo B nonero From DC Drive Hsima 3anucaHa CTOWHOCT 3a IapaMeThpa, TO C€ MapKupa B
YyepBeH 1BAT. B To3u cityyail € Bb3MOXKHO Ja ce paboTH ¢ TapaMeTpH OT Pa3IndHU MPOTPaMHU
BEpCHUU, KATO CJIE/IBA J1a C€ CPABHAT BEPCUUTE HA IPOTPAMUTE U HE CE MPENOPHUYBA 3aIIUC HA
napamMeTpuTe B peoOpa3yBaTelis.



[Tpumep Ha nuanorosus mpo3oper] Table, koraTo ce u3BbpIIBA TPOMIHA HA TAPAMETPUTE
P06.01 u P06.02 upe3 ppuHO BbBEKIaHE Ha cToiHOCTUTE B 1osieTo From File e nokaszan na
cienBamnata gurypa. 3a npomsiHa Ha MapamMeTpuTe € He0OX0IMMO Jia ce BbBeIe Mapojara u aa
ce pazpem 3anuca ot kojonata Update from File, kakTo ToBa e mokazano Ha ¢urypara.
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Edit Table l

Parameter name From DC Drive: | From File | Update From File ||
PO& Current reg arm Mo
POG.01 Pgain curt req 0.45 0.47 Yes
POG.02 [s] Icomp curr reg 0,015 0,018 |Mo -
POG&.03 Curr peak L1 ]

PO&.04 Curr peak L2 0

POG&.0S Curt peak L3 ] Mo
PO&.06 [ms] Ramp kime cure 0 Mo

PO7 Reg EMF & Field Mo
PO7.01 Pg curr req fid 1.20 Mo
PO7.02 [5] Ic curr reg Fid 0.130 Mo
PO7.03 Pgain EMF req 4.00 Mo
PO7.04 [s] Icomp EMF reg 0.150 Mo

P05 Posikion reg Mo
POS.01 Select pos ref 0 Mo 2

et DE D ‘ DC Drive To File | Read File Update DC Drive | Clear Table ‘

File To Mew File

Cancel

IIpumep Ha nuanorosus nposoper; Table, korato ce u3BbpIIBA IPOMSAHA HA ITapaMETbPa
P02.06 ot (aiin e mokazan Ha crnenBamara ¢purypa. CTORHOCTHTE Ha mapaMeTpuTe oT (aitna ce
3ammcBar B Tabnunata ¢ Read File. 3a pegaktupane Ha croiiHocTTa Ha mapameTsp P02.06
TpsiOBa 1a ce BbBeae paspemeHne oT Update from File.



3
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ELL_RS232
Edit Table ]
Parameter name From D Drive From File  Update From File | ~
PO1.09 [%] Test tacho Fluct 0.0 0.0 | Mo
PO1,10 [Hz] Line Frequency 50,00 50.02 Mo
PO1.11 [us] Max synchro dew a00 a00 Mo
PO1.12 Max svnchr break 50 50 [0
PO1.13 Max power break L] L] Mo
PO1.14 Errar position 1] 1] Mo
PO1.15 Status thyr Q00000 a0a00o Q00000 aoo0oo Ma
POZ Converter Mo
PO2,01 Softwate version Wer, 345.42.05 Wer, 345.42.03 Mo
P02 .02 User password u} u} Mo
PO2,03 Default load ] ] Mo
F0zZ.04 BEypass PIDs 1] 1] Mo
P0OZ.05 Field weakening 1 1 Mo
POZ.06 [A] Curr arm nominal 37.0 39.0 [0
Read DCDiive | DCDiive ToFile | Read File Update DCDiive | Clear Table |

File To New File

Cancel

[Tpumep Ha nuanoroBus mpo3oper] Table, korato ce paboTu ¢ mapamMeTpuTe 3aITUCaH BHB

¢aiin e moka3aH Ha cieaBamara Gurypa.

ELL_RS232

Edit Table l

3

Parametet name

PO1.12 Max synchr break.

PO1.13 Max power break

P01.14 Error position

PO1.15 Status thyr

P02 Converter

P0Zz.01 Software version

PO2.02 User password

P0Z.03 Default load

P0z.04 Bypass PIDs

POz.05 Field weakening

POZ.06 [A] Curr arm nominal

P0Z.07 If scale

PO2.03 Emergency stop

P0Z.09 User source ref

e 4 s Fan - .o

Riead DC Diive |

Frorm DC Drive

Read File

Update DC Drive |

Ver, 545,42,

50
a0
1]

000000 Q00000

03
1]

Clear T able ‘

File To Mew File

From File  Update from File

Mo
M
Mo
Mo
Mo
Mo
Mo
Mo
Mo
Mo
Mo
Mo
Mo
Mo

|

| £

Cancel

Bcuuku nosiera B koimonata From DC Drive ca mapkupaHu B 4EpBEHO, JOKOJIKOTO B
KOJIOHATa HE ca 3alMCaHi CTOMHOCTUTE Ha ITapaMeTpHUTe OT IpeoOpa3yBaTels.




CroitHoctuTe Ha napametrpure B kojoHa From File Morat na ce penaktupar u 3anvcBart B
HOB (aiin cbe File To New File.

CrnenBa f1a ce ©Ma B IIPEJIBU/I, Y€ KOTaTO KbM KOMITIOTHPA HE € BKIIIOYEH MpeoOpa3yBared,
mporpamMara 3a IporpaMupane Moxe Ja paboTu camo ¢ ¢aiinose.

[Ipu penakTupane Ha nmapameTpuTe ¢ Auanorosus npo3open Table ciensa na ce umar B
npenBUI 3a0€NIeKKUTE YKa3aHU B PHKOBOJICTBOTO 3a paboTa ¢ quanorosus mposopen Edit.

3a0enexKu:

1. Cniupane Ha 3apekIaHeTO Ha MapaMeTpu OT M KbM Tabiuiara ce u3pbpinsa ¢ Edit;

2. Ilpu onuT 3a 3anMC Ha HOBA CTOMHOCT B IapaMEThP, KOWTO HE NOJUIEKU Ha
penaKkTupaHe, € Bb3MOKHO MpOorpaMara a MpaBu MHOTOKPAaTHHA ONUTH 3a ToBa. OT TO3U peXUM
ce u3nusa c Edit.



	ТЕРМИНАЛНА ПРОГРАМА ELL_RS232 V2.0
	КРАТКО ОПИСАНИЕ
	Терминалната програма ELL_RS232 V2.0 работи под ОС Windows ME/XP/2000 и Vista. Използва се един сериен канал на компютъра (COM1 или друг), който се свързва към серийния интерфейс RS232 на преобразувателя. 
	Ако компютъра не притежава сериен порт COM, може да се използва сериен порт USB, като към него се свързва конвертор USB- COM/RS232/. Критерий при избора на конвертор USB- COM/RS232/ е устойчивата комуникация при скорост 9600 bps.
	За връзка на компютъра с преобразувателя се използва само съответния кабел от окомплектовката.
	Кабела за връзка може да се изготви и от потребителя. Използват се два съединителя тип D SUB CANNON 9 pin F (женски). Свързват се изводите на съединителите 2 към 2, 3 към 3 и  5 към 5 с три проводника.  Другите изводи в никакъв случай не бива да се свързват.
	При стартиране на програма ELL_RS232 V2.0 се показва следния диалогов прозорец:
	От полето Select COM следва да се избере серийния канал на компютъра към който е включен преобразувателя. 
	При натискане на бутона  Connect се появява диалоговия прозорец Edit.
	Диалоговият прозорец Edit има три работни полета:
	Parameter name - номер и име на група параметри или номер и име на параметъра;
	Parameter value - стойност на избрания параметър;
	Last error - последна регистрирана грешка.
	Ако е осъществена връзка между компютъра и преобразувателя, след натискане на бутона Esc, се активира работното поле Parameter name. В него се появява съобщението P01 Monitoring за номера на избраната група и нейното наименование.
	Активното работно поле е оцветено в бяло.
	В диалоговия прозорец Edit се работи с всеки параметър отделно, подобно на работата със специализирания терминал.
	За работа с параметрите или групите параметри се използват следните бутона:
	      или „U” /Up/ - увеличава номера на избраната група параметри или номера на избрания параметър в полето Parameter name. Увеличава стойността на избрания параметър в полето Parameter value;
	      или „D” /Down/ - намалява номера на избраната група параметри или номера на избрания параметър в полето Parameter name. Намалява стойността на избрания параметър в полето Parameter value;
	Esc или  „О” /Out/ - отказ от запис на нова стойност на избрания параметър. Излизане от режим на редактиране на избрания параметър. Деактивиране на последната регистрирана грешка в полето Last Error, ако тя е активна;
	Enter или „E” - след избиране на група параметри се влиза в режим на избор на параметър. При избран параметър, показва стойността му в полето Parameter Value за редактиране. Записва промяната на стойността на избрания параметър.
	Редактиране на параметрите може да се извършва само след въвеждане на паролата. 
	Диалоговият прозорец Edit с избран параметър за редактиране и активно поле Parameter Value е показан на следващата фигура.
	Ако по време на работа на преобразувателя възникне авариен режим, съобщението за него се показва в полето Last Error, както това е показано на следващата фигура. 
	Деактивирането на съобщението за грешка се извършва с бутона Esc.
	Друга възможност за представяне на параметрите е чрез диалоговия прозорец Table. В този случай се представят всички групи параметри и съответно параметрите от всяка група в табличен вид. Диалоговият прозорец Table е показан на следващата фигура.
	Таблицата съдържа следните колони:
	Parameter name - номер и име на група. Номер и име на параметрите. Дименсия на параметрите. Номер на грешката за параметрите от група история на грешките.
	From DC Drive - стойност на параметъра, прочетена от преобразувателя;
	From File - стойността на параметъра прочетена от файл или ръчно въведена стойност на избрания параметър;
	Update from File - разрешение за запис в преобразувателя на стойността на избрания параметър от полето в колоната From File. Стойността на полето в колоната From File се въвежда ръчно или от файл. Разрешението за запис на нова стойност в даден параметър се извършва чрез двукратно щракване с мишката в полето Update from File и избор на Yes от падащото меню.
	Управлението на диалоговия прозорец Table се извършва със следните бутони:
	Read DC Drive - запис на параметрите от преобразувателя в колоната From DC Drive на таблицата;
	DC Drive To File - запис на записаните в колоната From DC Drive параметри във файл. Преди запис във файл могат да се укажат параметрите, които после ще се променят в преобразувателя от този файл с Yes в колоната Update from File;
	Read File - прочитане на параметрите от файл и записването им в колоната From File на таблицата;
	File To New File - запис на параметрите от даден файл, записани в колоната From File, в нов файл с ново име;
	Update DC Drive - запис на параметрите от колоната From File в преобразувателя. В преобразувателя се записват параметрите, които са маркирани с Yes в колоната Update from File; 
	Clear Table - изтриване на таблицата.
	За редактиране на параметрите на преобразувателя е необходимо предварително да се активира паролата за достъп до тях;
	Диалоговия прозорец Table след зареждане на параметрите от преобразувателя с Read DC Drive е показан на следващата фигура.
	Следва да се има в предвид, че последователността на групите параметри, както и параметрите в дадена група се определя от последната група и последния параметър за тази група, с които е работено в режим Edit. Диалоговия прозорец при такъв запис на параметрите в колоната From DC Drive е показан на следващата фигура. В този пример параметрите от група P01 Monitoring започват от P01.06, а параметрите от P01.01 до P01.05 са в края на групата.
	Стойностите на параметрите в колоната From DC Drive на таблицата не могат да се променят, но могат да се записват във текстови файл с DC Drive To File. От диалоговия прозорец, който се появява при DC Drive To File се избира директорията и името на записвания файл.
	За промяна на настройката на параметрите на преобразувателя са възможни следните начини:
	 oт ръчно въведени в колоната From File стойности за параметрите, които ще се променят. Промяната на параметрите на преобразувателя трябва да е разрешена с Yes от полето Update from File;
	 от стойности в колоната From File, въведени от файл с Read File. Промяната на параметрите на преобразувателя трябва да е разрешена с Yes от полето Update from File.
	При работа със стойности на параметри в колоната From File следва да се има в предвид, че при различни стойности за един параметър в колоните From DC Drive и From File, полето в From DC Drive се маркира в жълт цвят. 
	Ако в полето From DC Drive няма записана стойност за параметъра, то се маркира в червен цвят. В този случай е възможно да се работи с параметри от различни програмни версии, като следва да се сравнят версиите на програмите и не се препоръчва запис на параметрите в преобразувателя.
	Пример на диалоговия прозорец Table, когато се извършва промяна на параметрите P06.01 и P06.02 чрез ръчно въвеждане на стойностите в полето From File е показан на следващата фигура. За промяна на параметрите е необходимо да се въведе паролата и да се разреши записа от колоната Update from File, както това е показано на фигурата.
	Пример на диалоговия прозорец Table, когато се извършва промяна на параметъра P02.06 от файл е показан на следващата фигура. Стойностите на параметрите от файла се записват в таблицата с Read File. За редактиране на стойността на параметър P02.06 трябва да се въведе разрешение от Update from File.
	Пример на диалоговия прозорец Table, когато се работи с параметрите записани във файл е показан на следващата фигура.
	Всички полета в колоната From DC Drive са маркирани в червено, доколкото в колоната не са записани стойностите на параметрите от преобразувателя.
	Стойностите на параметрите в колона From File могат да се редактират и записват в нов файл със File To New File.
	Следва да се има в предвид, че когато към компютъра не е включен преобразувател, програмата за програмиране може да работи само с файлове.
	При редактиране на параметрите с диалоговия прозорец Table следва да се имат в предвид забележките указани в ръководството за работа с диалоговия прозорец Edit.
	Забележки:
	1. Спиране на зареждането на параметри от и към таблицата се извършва с Edit;
	2. При опит за запис на нова стойност в параметър, който не подлежи на редактиране, е възможно програмата да прави многократни опити за това. От този режим се излиза с Edit.

